


использовать Робот
алг главная1
нач
. нач1
. квадрат1(3,3,3)
. квадрат1(0,0,2)
. квадрат1(7,0,2)
кон

алг нач1
нач
. нц пока слева свободно
. . влево
. кц
. нц пока сверху свободно
. . вверх
. кц
кон

алг квадрат1(цел x,y,dl)
нач
. нц x раз
. . вправо
. кц
. нц y раз
. . вниз
. кц
. нц dl раз 
. . закрасить
. . вправо
. кц
. нц dl раз 
. . закрасить
. . вниз
. кц
. нц dl раз 
. . закрасить
. . влево
. кц
. нц dl раз 
. . закрасить
. . вверх
. кц
. нач1
кон



Составить подпрограммы рисующие по координатам:
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